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м. Кремінна, 2020
ТЕМА: ЗАСТОСУВАННЯ ТАБЛИЧНОГО ПРОЦЕСОРУ МS ЕХСЕL ДЛЯ ДОСЛІДЖЕННЯ РУХУ ТІЛА, КИНУТОГО ПІД КУТОМ ДО ГОРИЗОНТУ 
Питання для опрацювання:
1. Рух тіла під сили тяжіння.
2. Рух тіла, кинутого під кутом до горизонту та горизонтально:
· вигляд траєкторії;
· основні параметри руху;
· формули, за якими визначаються параметри руху;
3. Формули в MS Excel (означення, правила запису, види посилань).
4. Функції в MS Excel (категорії функцій, алгоритм використання).
5. Діаграми (алгоритм вставлення, види).

ТЕОРЕТИЧНІ ВІДОМОСТІ
Рух тіла, кинутого  під кутом до горизонту.
1.Проекції швидкості на координатні осі ОХ та ОY:
-  для тіла, кинутого горизонтально:


,    .
· для тіла, кинутого під кутом до горизонту:


,)
2.  Координати х та у 
- для тіла, кинутого горизонтально:


,    .
· для тіла, кинутого під кутом до горизонту:


,  
3. Основні параметри рухів – час польоту тіла, дальність польоту, висота підняття, та час підняття до найвищої точки – визначаються за такими формулами:
 - для тіла, кинутого горизонтально:


,     .
· для тіла, кинутого під кутом до горизонту:


,              ,


,              
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Рух тіла, кинутого
 
під кутом до горизонту 
горизонтально
) (
Рух тіла, кинутого
 горизонтально
)


БЛІЦ  - КОНТРОЛЬ
1. Якщо тіло  кинуто під кутом до горизонту, то траєкторія руху тіла є

А) пряма;
Б) синосоїда;
В) парабола;
Г) гіпербола

2. М’яч кидають під кутом до горизонту. Установіть відповідність між ділянкою траєкторії та зміною потенціальної енергії на ній.
 А) м’яч піднімається вгору                                              1) зменшується 
Б) м’яч перебуває в найвищій точці траєкторії            2) набуває найменшого значення 
В) м’яч падає вниз                                                              3) набуває найбільшого значення 
Г) м’яч вдаряється об землю                                            4) збільшується 
                                                                                             5) дорівнює нулю                       
 3. Виберіть рівняння залежності проекції швидкості від часу для тіла кинутого під кутом до горизонтально.


А)     


Б)   
В)         

Г)   .

4. Яким параметрам руху відповідають  координати х та у?

А) h —висота тіла над землею
Б) t – час польоту тіла
В)  V – швидкість руху тіла

Г)  s —дальність польоту тіла.
5. Виберіть запис, який не може бути посиланням на клітинку електронної таблиці Excel:

a) $A$1
b) П1
c) A1
d) A$1

6. Задано фрагмент електронної таблиці MS Excel. Яку формулу можна використати для обчислення суми значень виділеного діапазону клітинок:
a) [image: ]=SUM(A1:A3)
b) =SUM(A1:D3)
c) =SUM(D1:D3)
d) =SUM(A3:AD3)
7.  Наведено команди:
a) вибрати тип діаграми;
b) вибрати дані для діаграми;
c) вкладка Вставлення/група Рекомендовані діаграми;
d) ввести дані в таблицю.
Із літер, якими позначено команди, запишіть послідовність, що відповідає алгоритму вставлення діаграми на аркуш електронної таблиці MS Excel.


ЗАДАЧА 







Три однакові металеві кульки одночасно кидають з однієї точки і в одному напрямку з початковою швидкістю  під такими кутами до горизонту: (), (), (). 
1) Обчислити дальність польоту та максимальну висоту підняття всіх  кульок. 
2) Заповнити таблицю та зробити висновки.
3) В одній системі координат побудувати графіки руху кульок та, використовуючи їх, порівняти дальності польоту та максимальну висоту підйому кульок. 

ВАРІАНТ № 1

	Дано




    ()


	Розв’язок:
Максимальна висота підняття тіла та дальність польоту:


,                     


Одиниці вимірювання:


,                 

Обчислення значень:


                                                     


Відповідь:


1)    ,                               ,



	  -  ?
  -  ?

	

	
	


Узагальнення результатів у таблиці:
	α
	

	


	

    ()
	
	


Висновки:
1) ______________________________________________________
2) ______________________________________________________



За      дорівнюватиме 90°, а отже,  — це кут, за якого дальність польоту буде максимальною.
3) ______________________________________________________
ЗАДАЧА 







Три однакові металеві кульки одночасно кидають з однієї точки і в одному напрямку з початковою швидкістю  під такими кутами до горизонту: (), (), (). 
1) Обчислити дальність польоту та максимальну висоту підняття всіх  кульок. 
2) Заповнити таблицю та зробити висновки.
3) В одній системі координат побудувати графіки руху кульок та, використовуючи їх, порівняти дальності польоту та максимальну висоту підйому кульок. 
ВАРІАНТ № 2

	Дано




    ()


	Розв’язок:
Максимальна висота підняття тіла та дальність польоту:


,                     


Одиниці вимірювання:


,                 


Обчислення значень:


                                                    


Відповідь:


2)    ,                              ,



	  -  ?
  -  ?

	

	
	



Узагальнення результатів у таблиці:
	α
	

	


	

    ()
	
	


Висновки:
1) ______________________________________________________
2) ______________________________________________________



За      дорівнюватиме 90°, а отже,  — це кут, за якого дальність польоту буде максимальною.
3) ______________________________________________________
ЗАДАЧА 







Три однакові металеві кульки одночасно кидають з однієї точки і в одному напрямку з початковою швидкістю  під такими кутами до горизонту: (), (), (). 
1) Обчислити дальність польоту та максимальну висоту підняття всіх  кульок. 
2) Заповнити таблицю та зробити висновки.
3) В одній системі координат побудувати графіки руху кульок та, використовуючи їх, порівняти дальності польоту та максимальну висоту підйому кульок. 

	Дано




    ()


	Розв’язок:
Максимальна висота підняття тіла та дальність польоту:


,                     


Одиниці вимірювання:


,                 


Обчислення значень:


                                                    
 
Відповідь:


3)    ,                              .

	-  ?
  -  ?

	

	
	



Узагальнення результатів у таблиці:
	α
	

	


	

    ()
	
	


Висновки:
1) ______________________________________________________
2) ______________________________________________________



За      дорівнюватиме 90°, а отже,  — це кут, за якого дальність польоту буде максимальною.
3)______________________________________________________

ДОМАШНЄ ЗАВДАННЯ
ЗАДАЧА 





Три однакові металеві кульки кидають одночасно з однієї точки і в одному напрямку під кутом     (), до горизонту з такими початковими швидкостями ,  ,  . 
1) Обчислити дальність польоту та максимальну висоту підняття всіх  кульок. 
2) В одній системі координат побудувати графіки руху кульок та, використовуючи їх, порівняти дальності польоту та максимальну висоту підйому кульок. Зробити висновки.
Розв’язання задачі на дошці
	Дано








    ()


	Розв’язок:
Максимальна висота підняття тіла та дальність польоту:


,                     
Одиниці вимірювання:


,                 
Обчислення значень:


                                            


                                          


                                         
Відповідь:


1)    ,                                  ,


2)    ,                                 ,


3)    ,                                 .


	
  -  ?

 - ?

	

	
	


Узагальнення результатів у таблиці:
	    α = 450    (π/4) 
	

	


	

	
	

	

	
	

	

	
	



Висновки:




ОПОРНА БЛОК - СХЕМА
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ТАБЛИЦЯ ТРИГОНОМЕТРИЧНИХ ФУНКЦІЙ
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