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5. Похідна складеної функції 
дорівнює добутку похідної зов-
нішньої функції за проміжним 
аргументом на похідну промі-
жного аргументу за незалеж-
ною змінною. 
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Під час вивчення різних  понять 
в фізиці, економіці, техніці часто 
доводиться визначати швидкість 
зміни значень в ідповідних 
величин. Розв’язуючи такі задачі, 
з а с т о с о в у ю т ь  м е т о д и 
диференціального числення. 
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Означення. Похідною функції 

     за аргументом х 
називається границя відношення 
приросту функції до приросту 
аргументу, коли приріст 
аргументу прямує до нуля. 
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Значення похідної в деякій точці дорі-
внює тангенсу кута, утвореного дотич-
ною до кривої в цій точці з додатним на-
прямом осі Ох. 
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Рис.1. Геометричний зміст похідної  

Операція знаходження похідної на-
зивається диференціюванням цієї функ-
ції. 

Геометричний зміст похідної 
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Рівняння дотичної до графіка функції в 
точці  М(х1,у1) має вигляд: 
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Економічний зміст похідної 

Означення. Еластичністю функції      у 
= f(x) називається границя відношення 
відносного приросту функції до віднос-
ного приросту аргументу х при   
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Інтерпретація еластичності. 

Еластичність функції показує наближено, 
на скільки відсотків зміниться функція         
у = f(x) у разі зміни незалежної змінної х на 
1%. 

Похідні від основних  
елементарних функцій 

Миттєвою швидкістю тіла, що руха-
ється вздовж лінії s = f(t), називається по-
хідна функції s = f(t) за часом t: 

Позначення: 
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Позначення 

Ньютона 

Позначення 

Лейбніца 

Прискорення  прямолінійного руху тіла в 
даний момент часум дорівнює другій 
похідній шляху по часу для даного моменту: 
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